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BCTYII

AHoTanin
Teopernyna mexanika | BuBUae pyx MaTepiallbHUX TLT Ta CHIJIOBY B3a€EMOJIIIO MK Timamu. MexaHika
OXOILITIOE KOMITJIEKC AUCHUIUTIH 0€3 SIKUX HEMOKIIMBO BUPIIIATH HAWCKITaJHIII TPOOIEMH TEXHIKHU Ta
TEXHOJIOTIi, IO MOCTIHHO BUHUKAIOTH y 3B’SI3KYy 3 PO3BHUTKOM HOBHX BHUJIB BHPOOHHIITBA 1 HOBUX
TeXHIYHUX 3ac06iB. IX BKe HE MOXHA pO3B’sI3aTH HA OCHOBI OJTHUX TUTHKU JOCTIIHUX JAaHUX, JUIS
[BOTO TIOTPIOHO MOJICIIOBAHHS HA OCHOBI IONEPEIHHOIO TOYHOTO PO3PAXYHKY 1 HayKOBOTO
nepenoaveHHs, 1110 CIUPAEThCS HA TIIMO0KI 3HAHHS 3aKOHIB 1 IPUHIUIIIB TEOPETUYHOT MeXaHIKH. Tak
nepes i€l HAyKOK MpaKTHKa Oe3MepepBHO CTAaBUTH 3a/1adl B Taly3i MPY>KHOCTI Ta MJIACTUYHOCTI,
MIIIHOCTI Ta CTIMKOCTI, HECY4O0i 3/TaTHOCTI KOHCTPYKITIi.
Krnacuunuii kypc TeopeTnyHOi MeXaHiku | MICTUTB PO3AUTH CTaTHKA, KIHEMaTHUKa Ta TUHAMIKA.
Teopernuna Mexanika | € TakoX OCHOBOIO 3arajJlbHO IHXXEHEPHUX IUCHUIUIIH, TaKUX SK OIIp
MarepiaiiB, Oy/iBeIbHA MEXaHiKa, eTalll MallliH, IpOMexXaHiKa, aepoMexaHika, Teopis MalluH Ta
MexaHi3MiB Tomlo. [Iporpama Mae TmpHKIAAHY CHOPSIMOBaHICTh Juist croemianpHOCTI G111
«MamuHoOy TyBaHHSI».

KuiouoBi ciioBa: Touka, TUT0, MIBUAKICTH, TPUCKOPEHHSI, CHJIa, Maca.

Abstract
Theoretical mechanics | studies the motion of material bodies and the force interaction between
bodies. Mechanics covers a range of disciplines without which it is impossible to solve the most
complex problems of technology and technology, which constantly arise in connection with the
development of new types of production and new technical means. They can no longer be solved on
the basis of experimental data alone, this requires modeling on the basis of preliminary accurate
calculation and scientific prediction, based on deep knowledge of the laws and principles of theoretical
mechanics. Thus, before this science, practice continuously poses problems in the field of elasticity
and plasticity, strength and stability, load-bearing capacity of structures.
The classical course of theoretical mechanics | contains sections of statics, kinematics and dynamics.
Theoretical mechanics | is also the basis of general engineering disciplines, such as resistance of
materials, structural mechanics, machine parts, hydromechanics, aeromechanics, theory of machines
and mechanisms, and so on. The program has an applied orientation for the specialty G11 «Mechanical
engineering».
Keywords: point, body, speed, acceleration, force, mass.



1. Onuc HaBYAJbLHOI AUCHHUILTIHA

XapakTepucTuka
l"any3b 3HaHB, HaBYAJIbHOT JUCUUILTIHU
HaiimenyBaHHS MOKa3HUKIB crenianbHICTh (OCBITHA JICHHA 3a04Ha
nporpama), OCBITHIi piBeHb ¢dopma ¢dopma
HaBYaHHS HaBYaHHS
KinbKicTh KpeauTiB — 3 l"anysp 3HaHb: O060B's13k0Ba
Moaynis — 1 G «Imxenepis, Pik miaroToBku:
3MICTOBUX MOZYIIB — 2 BUPOOHULTBO Ta 1
OYIIBHUIITBO»
Enexrtponnuii anpec PITH/ na caiiti ) ) Cemectp
VHiBepcHTeTY CrienianbHICTb: o
G11 «MammHOOY1yBaHHS
https://nuos.edu.ua/studentu/polozhennya- . .
nuk/opis-opp/opp-dviguni-vnutrishnogo- Crienianisanis: Jlexui
zgoryannya-bakalavr/ G11.02 «[lgnryru Ta
[nauBinyanbpHe HAyKOBO-OCIIIHE CHCPTCTHHHI yCTAHOBKI 15 rop. ‘ 4 ron.
3aBIaHHSA . [TpakTHyHi, cEeMiHapChKi
He MepeIGaueHO OcBiTHA nporpaMa: 30 ToLL ‘ 6 ToIL
«/IBUTYHH BHYTpPIITHBOTO -
. Jlabopatopni
3arainpHa KUIBKICTh ToquH — 90 3rOPSHHSY — ‘
TwxHEeBUX TOAWH A1 AeHHOT hopMu Camocriiina poboTa
HaBYaHHA: e . 45 ron. \ 80 rom.
ayMTOpHUX — 3; OCBITHIH pIBCHS: [nauBinyanbH1 3aBIaHHS:
. HE repeadayeHo
CaMOCTIitHOT poOOTH CcTyIeHTa — 3; nepumii (6akanasp) By KOHTPOTIO: eK3aMEH
dopma KOHTPOJIIO:
MCbMOBA

2. MeTa BUBYEHHS HABYAJLHOI AUCIUILIiHA
MeTor0 BUBYECHHS HABYAJIBHOI TUCHUILIIHU € (OPMYBaHHS y CTYACHTIB BIAMOBIAHO JIO OCBITHBO-
npodeciiiHOT MPOorpaMu TaKMX 3aralibHUX Ta (PaxOBUX KOMIIETEHTHOCTEH:
3K4. 3nanns Ta po3yMiHHS MpeAMETHOI 001acTi Ta po3yMiHHS MpoeciifHOT AISITBHOCTI;
3K8. 3naTHICTh BUMTHCA 1 OBOJIOIIBATH CYYaCHUMHU 3HAHHSIMH,
@®K2. 3pnaTHiCTh 3aCTOCOBYBAaTH CBOi 3HAHHSA 1 PO3YMIHHS JUId BHU3HAYCHHS, (OPMYJIIOBAHHSA 1
BUIIIICHHS 1H)KEHEPHUX 3aBJIaHb 3 BUKOPUCTAHHSAM METOJIB CIICKTPUYHOI IHXXEHEDIT;
@®K4. 3naTHICTh 3aCTOCOBYBATH CTaHAAPTHI METOAU PO3PaXyHKY MIPU MPOEKTYBaHHI JeTalel 1 By3IiB
€HEePreTHYHOTO 1 TEXHOJOTIYHOTO 00JI1aIHAHHS.




3. IllepexymoBH AJ1s1 BUBYEHHS TUCHHUILTIHHA
BuBuenns teopernuHoi MexaHiku | 0a3yeThCsi Ha TaKUX PO3JUIAX BUIIOI MAaTEMAaTHKH, K BEKTOpPHA
anreOpa, qudepeniianbae Ta IHTerpajbHe YUCIeHHS, TudepeHIiabHi pIBHAHHS, HApUCHA T€OMETPIs,
IH)KeHepHa Ta KOMITIOTEpHA rpadika, OCHOBH iH(POpPMALIHHUX TEXHOJIOTIH Ta MpPOrpaMyBaHHS.
BukopucroByeThest po3ain ¢izuku «MexaHikay MIKUIBHOTO KypCy.

4. OuikyBaHi pe3yJIbTaTH HABYAHHA
BuBueHHs HaBUYaNbHOI JUCHUILTIHU Tiepenbadae (OpMyBaHHS Ta PO3BUTOK Y CTYIEHTIB TaKHX
MIPOrpaMHUX PE3yJIbTAaTIB HAaBYaHHS:
[TPH1. 3nanHs 1 po3yMiHHS MaTEeMaTUKH, (PI3UKH, TEIJIOMAacCOOOMIHY, TEXHIYHOI TEPMOJIMHAMIKH,
riipora3ouHaMIKH, TpaHcpopMallii (IepeTBOPEHHS) €Heprii, TEXHIYHOT MEXaH1K1, KOHCTPYKIIIHIX
MarepiajiB, CHCTEM aBTOMATH30BaHOTO IMPOEKTYBAaHHS €HEPreTUYHUX MAIllMH Ha PiBH1, HEOOX1THOMY
JUIS TOCSITHEHHS Pe3yNbTaTiB OCBITHHOI IPOTpamu;
[IPH2. 3HaHHS 1 po3yMiHHSA IH)XEHEPHUX HAyK Ha PIBHI, HEOOXITHOMY JUISl JOCSTHEHHS IHIINX
pe3yNbTaTIB OCBITHBOI MPOrpaMU, B TOMY YHCII1 IEBHA 0013HAaHICTh B OCTAHHIX JIOCSTHEHHSX;
I[MPH3. Po3yMiHHS  OIMPOKOTO  MDKIUCIMIUTIHADHOTO  KOHTEKCTy  cmemiampHOcTi  Gl1
«MammuHoOy TyBaHHS»;
[TPH4. 3actocoByBaTH iHXEHEpPHI TEXHOJOTIi, MPOIIECH, CUCTEMHU 1 OOJagHAHHS BIAMOBIAHO [0
cnenianbHOCTI G11 «MamuHOOy IyBaHHS»; OOMpaTH 1 3aCTOCOBYBATH MPUAATHI THITOBI aHAIITHYHI,
PO3paxyHKOBI Ta EKCHEPUMEHTaJIbHI METOJM; IPABWIBHO IHTEPIPETYBaTH pE3YJIbTaTH TaKUX
JIOCIIKEHb.

5. Ilporpama HaBYAJIbHOI IM CHUILIIHA

Mooynw
3microBuii moayan 1. CTATUKA.
Tewma 1. [Ipeamet Teopernynoi MexaHiku. Ctatuka. OCHOBHI MMOJIOKEeHHS cTaTuku [1] c. 9-15, [2] c.
16-23.
Tewma 2. Tunu cumoBUX CHCTEM Ta iX piBHSAHHA piBHOBaru [1] ¢. 19-22, [2] ¢. 33-77.
Tema 3. [1nocka cructeMa T0BUIBHO pO3TAIOBAHUX CHJI. MOMEHT CHJIM BITHOCHO TOYU. MOMEHT CHIIH
BiIHOCHO Oci. MoMeHT napu cuiI 1 #ioro BiaactuBocTi [1] ¢. 22-28, [2] ¢. 137-138.
Tema 4. JloBinbHA MPOCTOPOBA CUCTEMA CHJI. Y MOBH PIBHOBAru JA0BUIBHOT IPOCTOPOBOI CHCTEMHU CHUIT
[1] c. 28-38, [2] c. 138-139.
Tema 5. [lpuBeneHHs AOBUIHHOI CHCTEMHU CHJI J0 HAMMPOCTINIOTO BUTIIALY. |'0JIOBHUI BEKTOp Ta
TOJIOBHUI MOMEHT CcUJIOBOi cuctemu [ 1] c. 42-48, [2] c. 139-156.
3microBuii moayas 2. KIHEMATHKA.
Tema 6. Kinemartuka. 3anaui kinemaruku. Kinemarnunuii anamniz pyxy Touku [1] ¢. 62-72, [2] c. 198-
211.
Tema 7. IlocTynansHuii Ta 06epTaIbHUNA pyXu TBepOTO Tina. KyToBi mapamerpu 06epTabHOTO pyxy
TBepaoro Tina. JIiHiiiHi kKiHeMaTu4Hi mapameTpu ToukH [1] c. 88-101, [2] c. 232-236.



TeMaTHYHHI IJTaH HABYAJILHOI JUCIHHUILIIHA

HasBu 3micToBUX
MOJIYJIiB 1 TeM

Henna gopma

|

3aounHa popma

Kinpkicts roguu

yChOTO

Yy TOMY YHCIIi

nex. |np. | ma6. | inm. | c.p.

yChOTO

Yy TOMY YHCIIi

nek. | np. | ma6. [inn. c.p.

Mooyne

3microBuii Mmoayas 1. CTATHUKA.

Tema 1. [Ipenmer
TEOPETUYHOI MEXaHIKH.
Craruka. OCHOBHI
IOJIOYKEHHS CTATHKH.

5

2 | 2| - | - 1

Tema 2. Tunu cunoBux
CHICTEM Ta IX pIBHSHHSA
pIBHOBAIHU.

10

Tema 3. Iitocka cucreMma
JIOBUTLHO PO3TAIIOBAHUX
cui. MOMEHT cuIn
BITHOCHO TOYX. MOMEHT
CHUJIM BITHOCHO Ooci. MOMeEHT
napu cui i Horo
BJIACTHUBOCTI.

14

14

13

Tema 4. JloBinbHa
MPOCTOPOBA CHCTEMa CHII.
YMOBH piBHOBar# J0BUTLHOT
HPOCTOPOBOI CUCTEMU CHIL.

17

16

14

Tema 5. IIpuBenenus
TOBUTHHOI CHCTEMH CHII JI0
HaWUTIPOCTIIIIOTO BUTIISY.
T"onoBHMi1 BekTOp Ta
TOJIOBHUI MOMEHT CHUJIOBOI
CHUCTEMHU.

14

15

13

Pazom3a3M 1

60

10 120 - | - | 30

60

53

3mMmicT

oBuii moayuab 2. KIHEMATHKA.

Tema 6. KinemaTtuka. 3anaui
kiHeMaTuku. KiHemaTHnaHui
aHaJIi3 PYXy TOYKH.

13

2 | 4| - | - | 7

15

13

Tema 7. IloctynaneHuii Ta
o0epTaIbHUHA PYXH
TBepuoro tiia. Kyrosi
rmapameTpu 00epTaIbHOTrO
pyxy TBepaoro Tina. JliHiiai
KiHEMaTH4HI TapaMeTpu
TOYKH.

17

15

14

Pa3zom 3a 3M 2

30

15

30

-
N
|
|

27

Pa3zom 3a kypcom

90

30 — | — [ 45

90

80




Temu NMPAKTUYHUX 3aHATH

KinbkicTs roanu
Ne Hasga temnu
Jlenna 3ao4Ha
dbopma dbopma
1 Mertoauka po3B’si3aHHs 3a1a4 ctaTuku. B s3i. [Ipoekuis cumu 5 B
Ha Bicb. YMOBa PiBHOBArH.
2 PiBHOBara 1riockoi CHCTEMH 30DKHUX CHII. YMOBA PIBHOBArHW. 4 1
3 P'iBHOBaFa MIPOCTOPOBOI CUCTEMH 301KHUX CHJI. YMOBa 4 1
pIBHOBArm.
4 HHOCKa CUCTEMa JIOBUTHHO PO3TAIIOBAHUX CHJI. YMOBa 4 1
pIBHOBArm.
5 [TpocTopoBa cuctema JOBUTbHUX CUJI. | OJIOBHUI BEKTOP 6 1
1 TOJIOBHUM MOMEHT. YMOBa PIBHOBArd CUCTEMHU CHIL
6 Kinematnunuii aHami3z pyxy TOYKd 4 1
7 [TocTynanbHuii Ta 00epTaIbHUI PyXH TBEPIOTO Tija. 6 1
OOGepTaHHs TiJ1a HABKOJIO HEPYXOMOT OCI.
Pa3zom 30 6

JlabopaTopHi poOOTH HE TIepe10avYeH1 HABYATbHUM TUTAHOM.

3aBaaHHS AJI51 CAMOCTIHHOI podoTH

KinekicTs rogua
No Hasga temu Tlenma 3a01a
dbopma dbopma
1 Craruka. 30 53
2 KinemaTuka. 15 27
Pa3zom 45 80

3 MeTor0 3a0e3MeyeHHs MIITHOTO MOEIHAHHS TEOPETUYHUX 3HAaHb Ta MPAKTHYHUX HABUYOK CTY/ICHTIB
BUKOHYIOThCSI pO3paxyHKoBo-Tpadiuni 3aBganus (PI'3) 3 mocmigyrounmu nepeBipkamu sIKOCTI iX
BUKOHAHHS Ta 3aXUCTOM:

1. PiBHOBara TBepI0TO Tijia Mif Ai€I0 TOBUIBHOT INIOCKOT CHCTEMH CHIL.
2. [IpuBenieHHs MPOCTOPOBOT CUCTEMU JOBUIBHO PO3TALIOBAHUX CHJI 10 MPOCTIIIOTO BHUILY.
3. KinematnuHe AOCHIPKEHHS pyXy TOUYKH 32 33]aHUMU PIBHSIHHAMU.

4. JlocnipkeHHS MapaMeTpiB MOCTYNaIbHOIO Ta 00EpTaIbHOTO PYXiB TBEPJOTO TiNla.



6. MeToau HABYAHHS, 32CO0U TiaTHOCTUKHU Pe3yJIbTATIiB HABYAHHS

Ta MeTOAH iX AEMOHCTPYBaHHSA

Memoou mnaeuanmnsn: pobOTa 3 JITEpaTyporO; TOSCHEHHS; ICMOHCTPYBaHHS; JICKIis; Oeciza;
UTIOCTpYBaHHS; MPAKTUYHA POOOTa; PPOHTATBHE ONMUTYBAHHS.

3acobu diacnocmuxu pe3y1bmamie HAGYAHHA MA MEMOOU iIX 0EMOHCIMPYBAHHSA:
- €K3aMECH;

- pO3paxyHKOBI Ta PO3paxyHKOBO-TpadiuHi poOoTH;

- KOHCIIEKT JIEKIIIH;

- TJICYMKOBHUH KOHTPOJIb.

7. ®opMHU MOTOYHOI0 TA MiACYMKOBOI0 KOHTPOJIIO

JlocsrHeHHs cTyzieHTa OLiHIoThHCS 3a 100-0anbHO0 CUCTEMOIO YHIBEPCUTETY.

[TincymKkoBa oliHKa HABYAJIBHOTO KypCy BKIIOUA€E B ceO€ OIIHKH 3 TOTOYHOTO KOHTPOJIIO Ta OIIHKU
3aKJTIOYHOTO ICTIUTY. Y KOXXHOTO KOMIIOHEHTa CBOSI YacTKa B 3arajibHid CHCTEM1 OIIHOK. Y
MPOMDKHHX OI[IHKaX CTYJAEHT Moske HaOpatu Bin 0 6aniB g0 70 6aii. I1i1 KOMIIOHEHTOM TIPOMIKHUX
OIIIHOK PO3YMIIOTHCSI MOTOYHI OLIIHKM MPOTATOM CEeMecTpy (aKTHBHICTb, BUKOHAHHS 3aBJaHb Ta
iHme). [Tutoma Bara 3akiIlOYHOTrO ICIIUTY B 3arajibHiil cucteMi oliHOK — 30 oanis. IlpaBo 31aBatu
3aKJTIOYHUHN ICTIUT AA€ThCS CTYACHTY, KM 3 ypaxXyBaHHSIM MaKCUMaJIbHUX OaTiB TPOMDKHHUX OIIIHOK
Habupae He MeH1Ie 50 danis.

[ToToyHMII KOHTPOJb MPOBOAMTHCS HA MPAKTUYHMX 3aHATTSAX 3a pe3y/lbTaTaMH BHUKOHAHHS
po3paxyHKoBo-rpadiuHMX 3aBIaHb. BiH mnepembadae OIHIOBAHHS TEOPETUYHOI IMMiATOTOBKHU
3100yBayiB BUIIIOT OCBITH 13 3a3Ha4€HO1 TeMH (y TOMY YHCIIi, CAMOCTIMHO OTIPallbOBAHOTO MaTepiaiy)
Ta Ha0YTHX MPAKTUYHUX HABUYOK I/l YaC BUKOHAHHSA 3aBJaHb MIPAKTUYHUX POOIT *.

@®opMH KOHTPOJIIO Pe3yJabTATIB HABYAJIbHOI JiJILHOCTI CTYJAEHTIB Ta iX OIHIOBAHHS

Po3paxyHkosi .
Kpurepii ouinioBanHs
podoTu
Po6oTa BukoHaHa y BCTaHOBJIEHHI TepMiH. BukoHaH1 Bei CKIIa10B1 Ta
15 nepeBipka po3paxyHkiB. OgopmiieHa HaneKHUM YUHOM. CTYJEHT NMPaBUIbHO

Bignosigae Ha 90...100 % nocTaBiIeHUX BUKJIagadeM 3allMTaHb, BUILHO
BOJIOJIIE€ MaTEPiaJIOM.

Po6oTa BUkOHaHa y BCTAaHOBJIEHUH TepMiH. BuKoHaH1 BC1 CKJ1a/10B1 Ta
10 nepesipka po3paxyHkiB. OdopmieHa HaeXHUM YiHOM. CTYIEHT NpaBUIIbHO
Bigmosimae Ha 70...89 % mocTaBiaeHUX BHUKIaJadeM 3alIUTaHb.

Po6oTa BUKkOHaHa HE y BCTaHOBJIEHHUH TepMiH. BUKOHaHI BCi CKIIaI0B1 Ta
7 nepesipka po3paxyHkiB. OdopmieHa HaeKHUM YiHOM. CTYZEHT MpaBUIIbHO
Bianosigae Ha 40...69 % nocraBieHUX BUKJIaaueM 3aIIUTaHb.




Po6oTa BUkOHaHa HEe y BCTaHOBJICHHI TepMiH. He BUKOHaHI OKpeMi po3iiu
poboTu. BincyTHs nepeBipka po3paxyHkiB. OdopMiieHa HaJICKHUM YHHOM.

5 . . .
CryneHT npaBuiIbHO BIIMOBiIae MeHIIE HDK Ha 39% mocTaBiIeHUX
BUKJIa/IaY€M 3aITUTaHb.

0 CTyneHT He BUKOHAB PO3paxyHKOBO-TpadiuHe 3aBAaHHS.

* Makxcumanvua oyinka cmyoenma 3a Oanuil komnonenm npozpamu 60 6anie (4 pobomu no 15 6anis).

[TincyMKOBHIT KOHTPOIb MPOBOAUTECS Y (popmi muchbmMoBoTO icnuty **. [TizcyMKoBHi iciUT
CKJIQZIAETHCS 3 PO3B’A3aHHA 3 3a7a4.

Kpurepii ouiHioBanHs icnurty

Kiabkicth
oaJiB

Kpurepii ouinioBaHHA

CaMmocTiifHO BU3HAYae THI 3a7ayi 1 palioHaNIbHO Po3B’s3ye ii. Moske 3anponoHyBatu
10 anbTepHATUBHI BapiaHTH pimieHHs. KopekTHo Oyaye po3paxyHKOBY CXEMY, MOXKeE
OIIIHUTHU Pe3yIbTaTH PO3PaXyHKIB.

CrynenT 3Hae moTpiOHI dopmynu Ta cxemH. Po3B’si3ye 3amady, KOPUCTYIOUHCH
8 anroputMoM. PimeHHS MoO)kKe MICTUTH HE3HAayHl HETOYHOCTI Yy BHCHOBKax Ta
HETIPUHIIUIIOB1 TOMUJIKH, SIK1 CTYJCHT CAaMOCTIMHO BHUIIPABIISIE.

4 CTyneHT cKajja€e CKOpPOUYEHY YMOBY 3ajadi, poOUTh CHpOINEHI OOYMCICHHS 3a
rOTOBOIO ()OPMYIIOI0. PillIeHHSI MICTHTh HETOYHOCT1 Y BUCHOBKAX.

0 CTyaeHT He MOKe BUPIIIUTH 3a/1a4y a00 BUPIMIYE 11 3 MPUHITUTIOBUMH TOMUITKAMH.

** MakcumanvHa oyinka cmyodenma 3a Oanuu komnonenm npozpamu 30 b6anis (3 3a0aui no 10 6anis).

BiaBinyBanHs 3aHATH***

HpIzlcyTHICT(I; 100-90 70-80 40-60 20-30 10
Ha 3aHATTAX, % MCHIIE
Ban 5 4 3 2 L
Koncnekr jgekmin***
BI,Z[HOBII[HI(())TB 100-90 70-80 40-60 20-30 101
BUMoOTraMm,% MCHIIe
Ban 5 4 3 2 L

**% 3a 90% 6i0gidysannsa 3aHAMb

ompumamu uje no 5 6anis.

ma 8e0eHHs KOHCHEKMmY NeKyill

HANEeNHCHUM YUHOM,

cmyoeHm Mmodice




igcymMKn mMOTOYHOr0 KOHTPOJIIO MOAYJISA

dopMa KOHTPOJII0

MakcuMaJIbHA KJIBKIiCTH 0aJ1iB

Jlenna ¢popma | 3aouna dopma

BukonaHHs po3paxyHKOBO-TpadidyHMX 3aBIaHb 4x15 GauniB = 60 60
BinBinyBanHs 3aHATH 5 5
BeieHHS! KOHCTICKTY JISKITIH 5 5
Bceboro 70 70
8. Kpurepii ouinioBaHHs pe3yJIbTAaTiB HABYaHHS
Bua po6otu Jlexna Gopya Kinbkicts 3a0uma dopa Kinbkicts
HH M 9H M
P OaniB P OaniB

Po3paxynkoBo-rpagiuna 15 Po3paxynkoBo-rpadiuna 15

poboTta Nel poboTa Nel

Po3paxyHKoBo- Po3paxynkoBo-rpagiuna 15 Po3paxyHkoBo-rpadiuna 15

pacpiai po6ota Ne2 po6oTa Ne2

r 9H - -

JABTAHHS Po3paxynkoBo-rpadiuna 15 Po3paxynkoBo-rpadiuna 15
poboTa Ne3 poboTta Ne3
PospaxynkoBo-Tpadiuna Po3paxynkoBo-rpadidna

15 15
po6oTa Ned po6oTa Ne4

e =

VICYMKOBIH ICIIUT 30 ICIIUT 30

KOHTPOJIb

3aHATTA 5) 5

Koncnekr 5 5

Cyma 100 100

KpuTepii o11iHIOBaHHS pe3y/IbTaTiB HABYaHHS OXOIUIIOIOTH KypC MOJIYJIs, a TaOJIuLIs, TpUBeIeHa Y

1.8 1aHoi poOOoUOT MpOrpamH € 3arajibHOIO JJisl BChOTO KypCY AMCLMILIIHY.
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1. IaBaoBcbkuii, M.A. Teopernyna mexanika / M. A. [1aBnoscekuii. — K.: Texnika, 2002. — 510 c.
2. Yepuum, O.M. Teopetnuna Mexanika / O. M. Yepnum, M. I'. bepe3osuii, B.B. SIpemenko. —
LenTp HaBUaNbHOI Jtiteparypu, 2018. — 760 c.
3. Byarakos, B.M. Teopernuna Mexanika / B.M. bynrakos, B.B. fpemenko, O. M. UepHum. —
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nireparypwu, 2018. — 218 c.
5. Tkau M.P. PospaxynkoBo-rpadidHi poOOTH 3 TEOPETUYHOT MEXaHIKW. AHa-JIITYHE Ta
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ITo3nancekuii. — Muxkonais: HYK, 2019. — 202 c. ISBN 978-617-7472-27-7.
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3.Po3paxynkoBo-rpadiuni podotu 3 TeopeTnunoi mexaniku. Yactuna 1. Kinemaruka /
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Craruka / M. P. Tkau, C. O. Moprys, A. C. Ilo3nancekuii // Mukonais: HYK, 2018. — 72 c.
5.Po3paxyHkoBo-TpadiuHi poOOTH 3 TECOPETUYHOT MexaHiku Ha 0a3i cucremu Mathcad. Yactuna II.
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7.KopoTkwii TOBIZHUK 3 TeOpeTUYHOI MexaHiku (Kinemaruka) / M.P. Tkau, B.I1. ®ponos //
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8.KopoTkuii TOBITHHUK 3 TEOPETUIHOT MexaHIkH (IuHamMika ToukH) / M.P. Tkau, B.I1. ®pomnos //
Muxomnais: HYK, 2012. ExextponHe BuaHHs KOMOIHOBaHOTO BUKOPHUCTAHHSI.
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M.P. Tkau, B.I1. ®posos // Muxonais: HYK, 2010.
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iHo3em1iB) / M.P. Tkau, B.I1. ®ponoB // Muxkonais: HYK, 2011.
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	Анотація
	Теоретична механіка I вивчає рух матеріальних тіл та силову взаємодію між тілами. Механіка охоплює комплекс дисциплін без яких неможливо вирішати найскладніші проблеми техніки та технології, що постійно виникають у зв’язку з розвитком нових видів виро...
	Класичний курс теоретичної механіки I містить розділи статика, кінематика та динаміка.
	Теоретична механіка I є також основою загально інженерних дисциплін, таких як опір матеріалів, будівельна механіка, деталі машин, гідромеханіка, аеромеханіка, теорія машин та механізмів тощо. Програма має прикладну спрямованість для спеціальності G11 ...
	Ключові слова: точка, тіло, швидкість, прискорення, сила, маса.
	Abstract
	Theoretical mechanics I studies the motion of material bodies and the force interaction between bodies. Mechanics covers a range of disciplines without which it is impossible to solve the most complex problems of technology and technology, which const...
	The classical course of theoretical mechanics I contains sections of statics, kinematics and dynamics.
	Theoretical mechanics I is also the basis of general engineering disciplines, such as resistance of materials, structural mechanics, machine parts, hydromechanics, aeromechanics, theory of machines and mechanisms, and so on. The program has an applied...
	Keywords: point, body, speed, acceleration, force, mass.
	1. Опис навчальної дисципліни
	2. Мета вивчення навчальної дисципліни
	Метою вивчення навчальної дисципліни є формування у студентів відповідно до освітньо-професійної програми таких загальних та фахових компетентностей:
	ЗК4. Знання та розуміння предметної області та розуміння професійної діяльності;
	ЗК8. Здатність вчитися і оволодівати сучасними знаннями;
	ФК2. Здатність застосовувати свої знання і розуміння для визначення, формулювання і вирішення інженерних завдань з використанням методів електричної інженерії;
	ФК4. Здатність застосовувати стандартні методи розрахунку при проектуванні деталей і вузлів енергетичного і технологічного обладнання.
	3. Передумови для вивчення дисципліни
	Вивчення теоретичної механіки І базується на таких розділах вищої математики, як векторна алгебра, диференціальне та інтегральне числення, диференціальні рівняння, нарисна геометрія, інженерна та комп'ютерна графіка, основи інформаційних технологій та...
	4. Очікувані результати навчання
	Вивчення навчальної дисципліни передбачає формування та розвиток у студентів таких програмних результатів навчання:
	ПРН1. Знання і розуміння математики, фізики, тепломасообміну, технічної термодинаміки, гідрогазодинаміки, трансформації (перетворення) енергії, технічної механіки, конструкційних матеріалів, систем автоматизованого проектування енергетичних машин на р...
	ПРН2. Знання і розуміння інженерних наук на рівні, необхідному для досягнення інших результатів освітньої програми, в тому числі певна обізнаність в останніх досягненнях;
	ПРН3. Розуміння широкого міждисциплінарного контексту спеціальності G11 «Машинобудування»;
	ПРН4. Застосовувати інженерні технології, процеси, системи і обладнання відповідно до спеціальності G11 «Машинобудування»; обирати і застосовувати придатні типові аналітичні, розрахункові та експериментальні методи; правильно інтерпретувати результати...
	5. Програма навчальної дисципліни
	Модуль
	Змістовий модуль 1. СТАТИКА.
	Тема 1. Предмет теоретичної механіки. Статика. Основні положення статики [1] с. 9-15, [2] с. 16-23.
	Тема 2. Типи силових систем та їх рівняння рівноваги [1] с. 19-22, [2] с. 33-77.
	Тема 3. Плоска система довільно розташованих сил. Момент сили відносно точи. Момент сили відносно осі. Момент пари сил і його властивості [1] с. 22-28, [2] с. 137-138.
	Тема 4. Довільна просторова система сил. Умови рівноваги довільної просторової системи сил [1] с. 28-38, [2] с. 138-139.
	Тема 5. Приведення довільної системи сил до найпростішого вигляду. Головний вектор та головний момент силової системи [1] с. 42-48, [2] с. 139-156.
	Змістовий модуль 2. КІНЕМАТИКА.
	Тема 6. Кінематика. Задачі кінематики. Кінематичний аналіз руху точки [1] с. 62-72, [2] с. 198-211.
	Тема 7. Поступальний та обертальний рухи твердого тіла. Кутові параметри обертального  руху твердого тіла. Лінійні кінематичні параметри точки [1] с. 88-101, [2] с. 232-236.
	Тематичний план навчальної дисципліни
	Теми практичних занять
	Лабораторні роботи не передбачені навчальним планом.
	Завдання для самостійної роботи
	З метою забезпечення міцного поєднання теоретичних знань та практичних навичок  студентів  виконуються розрахунково-графічні завдання (РГЗ) з послідуючими перевірками якості їх виконання та захистом:
	1. Рівновага твердого тіла під дією довільної плоскої системи сил.
	2. Приведення просторової системи довільно розташованих сил до простішого виду.
	3. Кінематичне дослідження руху точки за заданими рівняннями.
	4. Дослідження параметрів поступального та обертального рухів твердого тіла.
	6. Методи навчання, засоби діагностики результатів навчання
	та методи їх демонстрування
	Методи навчання: робота з літературою; пояснення; демонстрування; лекція; бесіда; ілюстрування; практична робота; фронтальне опитування.
	Засоби діагностики результатів навчання та методи їх демонстрування:
	- екзамен;
	- розрахункові та розрахунково-графічні роботи;
	- конспект лекцій;
	- підсумковий контроль.
	7. Форми поточного та підсумкового контролю
	Досягнення студента оцінюються за 100-бальною системою Університету.
	Підсумкова оцінка навчального курсу включає в себе оцінки з поточного контролю та  оцінки заключного іспиту. У кожного компонента своя частка в загальній системі оцінок. У проміжних оцінках студент може набрати від 0 балів до 70 балів. Під компонентом...
	Поточний контроль проводиться на практичних заняттях за результатами виконання розрахунково-графічних завдань. Він передбачає оцінювання теоретичної підготовки здобувачів вищої освіти із зазначеної теми (у тому числі, самостійно опрацьованого матеріал...
	Форми контролю результатів навчальної діяльності студентів та їх оцінювання
	* Максимальна оцінка студента за даний компонент програми 60 балів (4 роботи по 15 балів).
	Підсумковий контроль проводиться у формі письмового іспиту **. Підсумковий іспит складається з розв’язання 3 задач.
	Критерії оцінювання іспиту
	**  Максимальна оцінка студента за даний компонент програми 30 балів (3 задачі по 10 балів).
	Відвідування занять***
	Конспект лекцій***
	*** За 90% відвідування занять та ведення конспекту лекцій належним чином, студент може отримати ще по 5 балів.
	Підсумки поточного контролю модуля
	8. Критерії оцінювання результатів навчання
	Критерії оцінювання результатів навчання охоплюють курс модуля, а таблиця, приведена у п.8 даної робочої програми є загальною для всього курсу дисципліни.
	9. Рекомендовані джерела інформації
	Основна література
	1. Павловський, М.А. Теоретична механіка / М. А. Павловський. – К.: Техніка, 2002. – 510 с.
	2. Черниш, О.М. Теоретична Механіка / О. М. Черниш, М. Г. Березовий, В.В. Яременко. – Центр навчальної літератури, 2018. – 760 с.
	3. Булгаков, В.М. Теоретична Механіка / В.М. Булгаков, В.В. Яременко, О. М. Черниш. – Центр учбової літератури, 2021. – 640 с.
	4. Березін, Л.М. Теоретична Механіка [Текст] / Л.М. Березін, С. О. Кошель. – Центр навчальної літератури, 2018. – 218 с.
	5. Ткач М.Р. Розрахунково-графічні роботи з теоретичної механіки. Ана-літчне та комп’ютеризоване рішення. У двох частинах. Частина І. Стати-ка. Кінематика / М. Р. Ткач, С. О. Моргун, А. С. Познанський. – Миколаїв: НУК, 2019. – 202 с.
	6. Beer P. Vector Mechanics for Engineers: Statics and Dynamics / P. Beer, E. Johnston, D. Mazurek // McGraw Hill Publishing. – 2015. – 1472 p.
	Допоміжна література
	1.Розрахунково-графічні роботи з теоретичної механіки. Аналітичне та комп’ютеризоване рішення. У двох частинах. Частина І. Статика. Кінематика / М. Р. Ткач, С. О. Моргун, А. С. Познанський. – Миколаїв:  НУК, 2019. – 202 с. ISBN 978-617-7472-27-7.
	2.Розрахунково-графічні роботи з теоретичної механіки. Частина І. Статика / М. Р. Ткач, С. О. Моргун, А. С. Познанський // Миколаїв: НУК, 2018. – 61 с.
	3.Розрахунково-графічні роботи з теоретичної механіки. Частина ІІ. Кінематика /
	М. Р. Ткач, О. М. Влялько,  С. О. Моргун, А. С. Познанський // Миколаїв: НУК, 2018. – 42 с.
	4.Розрахунково-графічні роботи з теоретичної механіки на базі системи Mathcad. Частина І. Статика / М. Р. Ткач, С. О. Моргун, А. С. Познанський // Миколаїв: НУК, 2018. – 72 с.
	5.Розрахунково-графічні роботи з теоретичної механіки на базі системи Mathcad. Частина ІІ. Кінематика / М. Р. Ткач, С. О. Моргун, А. С. Познанський // Миколаїв: НУК, 2018. – 55 с.
	6.Короткий довідник з теоретичної механіки (статика) / М.Р. Ткач, В.П. Фролов  // Миколаїв: НУК, 2010. Електронне видання комбінованого використання.
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